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Beschreibung: Das Institut fir Transport- und Automatisierungstechnik
arbeitet an vielen Forschungsprojekten, fur die der aktive Fallturm
Einstein-Elevator genutzt wird. Mit diesem ist es moglich, fiir diverse
Versuche Mikrogravitation (,Schwerelosigkeit“) zu erzeugen. Damit
verbunden soll zusatzlich die Gravitation von Kometen realisiert werden
konnen, die im Bereich von 102 - 104 g liegt. Hierfir soll untersucht
werden, ob das ausgewadhlte Antriebskonzepts im Rahmen des Projekts
AKUS diese Beschleunigungen erzielen kann.

Aufgabe: Im Rahmen dieser studentischen Arbeit soll das bestehende
Antriebskonzept hinsichtlich seiner Eigenschaften untersucht und eine
intelligente Regelung aufgebaut werden. Neben einer Literaturrecherche
sollen wahrend dieser Arbeit grundsatzliche Tests der Antriebe erfolgen.
Darauf beruhend soll eine auf Sensor-Fusion-basierte Regelung beispielhaft
flir einen Antriebsstrang aufgebaut werden. Es folgt die Integration des
zweiten Antriebsstrangs. AbschlieRend sollen die Ergebnisse dokumentiert
werden.

Bitte schicken Sie zur Bewerbung lhren Lebenslauf und Notenspiegel mit.

Voraussetzungen:

* Interesse an der Weltraumforschung, der
Mechatronik und Antriebstechnik

* Kreativitat und Erfahrungen mit CAD

* Selbststandige und zielorientierte Arbeitsweise
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