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Beschreibung: Im Rahmen des Forschungsprojekts „MouSe“ soll ein neuartiges
Bedienerassistenzsystem für Flurförderzeuge entwickelt werden. Eine
vorauseilende mobile Sensorik-Plattform soll die Umgebung erfassen und eine
Detektion und Klassifikation von Objekten ermöglichen. Insbesondere die
Sichtfelderweiterung bei durch Ladung verdeckter Sicht und die Überwachung von
Kreuzungsbereichen stehen im Fokus. So soll die Sicherheit und Effizienz in der
Intralogistik erhöht werden. Basierend auf den erzielten Ergebnissen besteht die
Möglichkeit zum Verfassen einer Studien- oder Abschlussarbeit.

Aufgaben:
• Recherche zu geeigneten Plattformen und Sensoren
• Aufbau der Sensorik und Elektronik der Plattform
• Konstruktion einfacher CAD-Modelle
• Inbetriebnahme der Sensorik
• ggf. Implementierung erster Sensordatenverarbeitung

Für die Bewerbung bitte Lebenslauf sowie aktuellen Notenspiegel beifügen.

Voraussetzungen:
• Selbstständiges und organisiertes Arbeiten

• Grundkenntnisse in Konstruktion und CAD

• Kenntnisse in Sensorik und Elektronik

• Programmierkenntnisse 

Hiwi-Job: Unterstützung bei Konzeption und Aufbau einer mobilen Sensorik-Plattform
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