Entwicklung eines Frameworks fur die Modalanalyse
eines Parallelroboters in kryogener Arbeitsumgebung Institut fiir

Montagetechnik

Im Rahmen des von der DFG geforderten Projektes: ,Methoden zur Automatisierung
von Handhabungs-prozessen unter kryogenen Umgebungsbedingungen® werden am
match in Kooperation mit dem Fraunhofer-Institut fiir Biomedizinische Technik (IBMT,
Sulzbach/Saar) Ansatze zur Automatisierung der Handhabungsprozesse in
Biobanken fur die Kryokonservierung im Temperaturbereich unterhalb von -130°C
erforscht. Basis des Automatisierungssystems bildet ein Parallelroboter.

Um die Antriebsbewegung an die Endeffektor-Plattform zu Ubertragen, werden
Festkorpergelenke als passive Kardangelenke eingesetzt. Die Roboterstruktur wird
dadurch sehr schwingungsanfallig. Ziel dieser Arbeit ist die Konzeptionierung und
Programmierung eines Frameworks in ANSYS zur Analyse und Charakterisierung der
Schwingungsneigung des Roboters.
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